
一、使用 CODESYS V3.5 SP19 Patch 2 加载模块 

1，新建工程 

 

 

  



2，加载模块 xml 文件 

 

3，点击安装，选择文件中提供的 xml 文件 

 

  



4，右键 Device-添加设备，找到现场总线-EtherCAT-主站-EtherCAT Master 

 
 

添加设备 



 

 

5，右键 EtherCAT_Master-添加设备-找到 ECAT-IO-添加设备 



 

6，点击登录-弹出界面点击是-弹出窗口点击确定 

 



 

点击扫描网络，选择本机作为 PLC 控制器 

 

7，双击 EtherCAT_Master，选择电脑网卡 

 



 

8，双击 ECAT-IO，通用-打钩专家设置(可查看在线状态)-EtherCAT I/O 映射-选则

使能 1 

 

 

  



9，点击登录 

 
10，再点击启动，此时 ECAT-IO 左侧显示绿色循环标志，说明模块运行正常，现

在可以查看模块状态和数据 

 

 

  



11，查看模块输入输出数据，对输出数据进行修改，点击 EtherCAT I/O 映射，

可以看到模块的输入输出数据，并可对输出数据写入操作 

 

修改预备值-监视 1 窗口右键-写入值-数据更新-模块对应数字量开启 

 

 

 

 

  



二、使用 TWIN-CAT 3 加载模块 

1，创建工程 

 

 

2，将 模 块 的 XML 文 件 添 加 到 TwinCAT 文 件 根 目 录

下:C:\TwinCAT\3.1\Config\Io\EtherCAT 

  



3，添加 IO 模块，I/O-Device 右键-Scan-弹窗确定-弹窗是-弹窗是，如下步骤 

 

4，此时左边出现 Device2，下方的 Box 1(CCAT-IO)就是我们的模块 

 

  



5，双击 Box 1(CCAT-IO)可以查看和修改模块状态 

 

6，查看模块输入输出数据，展开模块 Box 1(CCAT-IO)下方的 inputs 和 outputs 就

是模块的输入输出数据，双击 input 或 output 再点击 Online 即可在线查看和修改

模块输出数据 

 



 

 

 

 

 


